Nieograniczona automatyzacja w kazdej fabryce
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Zautomatyzowane linie do rozdrabniania zuzytych opon to jedna ze sztandarowych
propozycji firmy Bosch Rexroth, ktora potaczyla konwerter protokoléw Anybus
Communicator ze Smart Flex Effector, udostepniajac globalnej branzy produkcyjnej
najbardziej wszechstronny modul kompensacyjny automatyki przemystowej.

Bosch Rexroth, oddziat grupy Bosch zajmujacy sie automatyka przemystowa, zatrudnia ponad 32 000
pracownikéw na catym swiecie i specjalizuje sie w zaawansowanych technologiach napedow i
sterowania. W swoim osrodku Customer and Innovation Center w Ulm w Niemczech opracowuje




innowacyjne, przysztosciowe rozwigzania automatyzacyjne, takie jak modut kompensacyjny Smart
Flex Effector, ktorego celem jest zrewolucjonizowanie branzy.

- Myslac o robotach w fabryce, zwykle wyobrazamy sobie szescioosiowego robota montujacego
czesci lub budujacego samochoéd badz co$ podobnego. Roboty maja na koncu zwykle jakies
narzedzie, na przyktad chwytak. Modul kompensacyjny to czes¢ umiejscawiana pomiedzy ramieniem
robota a chwytakiem. Smart Flex Effector wyrdznia sie mozliwoscia zapewnienia czutosci
(elastycznosci w odpowiedzi na dziatajace sity) w szesciu stopniach swobody podczas ruchu w
przestrzeni trojwymiarowej - wyjasnia, czym jest modut kompensacyjny i co sprawia, ze Smart Flex
Effector jest wyjatkowy David Lehmann, architekt systemdéw w firmie Bosch Rexroth.

Dzieki zintegrowanemu systemowi czujnikow mozemy z duza precyzja zmierzy¢ odchylenie (zmiane
polozenia) narzedzia. Pozwala to na wykonywanie ztozonych zadan, takich jak precyzyjne operacje
montazowe, ktore zwykle moga wykonac tylko ludzie. Hasto ,Automatyzacja niemozliwego” zgrabnie
to podsumowuje. Naszym celem w przypadku tego produktu jest umozliwienie robotom wykonywania
nowych zadan, w ktorych tradycyjnie nie sprawdzaly sie najlepiej, zwiekszajac w ten sposéb
wydajnos¢ i produktywnos¢ proceséw.

Wyzwania zwiazane z lacznoscia

Aby roboty mogly wykonywacé te nowe zadania, modut Smart Flex Effector musi wymienia¢ dane
pomiarowe potozenia ze sterownikami robota, co obejmuje m.in informacje o odchyleniu narzedzia
oraz sygnatly sterujace stanem blokady i odblokowania modutu.

Jednakze - jak wyjasnia D. Lehmann- wyzwanie stanowito podtaczenie Smart Flex Effector do
sterownikow robotéw: ,produkt byt dostepny, ale mieliSmy trudnosci z jego instalacja u klientéw.
Kiedy z nimi rozmawialiSmy czesto byto stycha¢ podobne opinie: ,Macie ten interfejs szeregowy, ale
nie chce spedza¢ dwdch tygodni lub nawet wiecej na probach potaczenia go z moim kontrolerem
robota. Nie mam na to czasu ani Srodkéw”.

Uproszczenie lacznosci dzieki konwerterom protokotow Anybus

Aby rozwiazac te problemy zwigzane z tgcznosciag Bosch Rexroth zwrdcit sie do firmy HMS
Networks, ktéra dostarczyta Anybus Communicator Common Ethernet, gotowy konwerter
protokoléw umozliwiajacy podtaczenie urzadzen szeregowych do sterownikéw EtherCAT,
EtherNet/IP, Modbus TCP lub PROFINET.

Kluczowa zaleta Anybus Communicator Common Ethernet bylo to, Ze moze sie on laczyc¢ sie ze
wszystkimi gtéwnymi protokotami Ethernet, jak opisuje to D. Lehmann: ten konwerter protokotow
byt dla nas idealnym rozwiazaniem, poniewaz mozemy go ponownie skonfigurowac¢ za pomoca
aktualizacji oprogramowania sprzetowego i jesteSmy w stanie zapewnic potaczenie z réznymi
protokotami za pomoca tylko jednej jednostki.
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