Opatentowana glowica odkreci kola 4 razy szybciej!
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Dzieki napedzaniu kluczem centralnym powoduje odkrecenie i dokrecenie wszystkich srub.
Glowica moze nie tylko plynnie zmienia¢ rozstaw dokrecanych srub, ale moze tez
zdefiniowa¢ moment dokrecania. Wynalazek studenta, dzis absolwenta Politechniki
Bialostockiej, ma szanse zrewolucjonizowac¢ prace warsztatow wulkanizacyjnych.

Politechnika Biatostocka ma patent na gtowice wieloramienna do jednoczesnej obstugi wielu
potaczen gwintowych. Wynalazek (,,Gtowica wieloramienna do jednoczesnej obstugi wielu potaczen
gwintowych” jest chroniony przez Urzad Patentowy RP pod nr P.441317) mozna zastosowaé¢ w
branzy motoryzacyjnej, np. w zaktadach wulkanizacyjnych lub mechaniki pojazdowej, zwtaszcza do
montazu lub demontazu srub mocujacych koto pojazdu. Korzystajac z urzadzenia wedtug wynalazku
w latwy sposéb mozna dopasowac glowice do pracy z zadanym rozstawem srub mocujacych,
adekwatnym do aktualnie obstugiwanego kota.

Poczatkiem zgtoszenia byly dziatania zainicjowane w ramach pracy inzynierskiej Jakuba
Warakomskiego, studenta kierunku mechanika i budowa maszyn na Wydziale Mechanicznym
Politechniki Biatostockiej wykonanej pod kierunkiem dr. hab. inz. Dariusza Szpicy, prof. PB,
kierownika Katedry Budowy i Eksploatacji Maszyn Wydziatu Mechanicznego Politechniki
Biatostockiej.

- Kiedy mamy zwiekszenie intensywnosci odwiedzin zaktadow wulkanizacyjnych przy wymianach
opon, taka gtowica moze by¢ uzupemieniem wyposazenia warsztatu - méwi skromnie prof. Szpica.



Co potrafi glowica wieloramienna?

Po pierwsze, stuzy do jednoczesnej obstugi wielu potaczen gwintowych. Ma postac tarczy z czterema
ramionami roboczymi, ktére przytozone do kota auta dzieki napedzaniu kluczem centralnym jednego
kota zebatego, powoduja dokrecenie wszystkich czterech srub. Oczywiscie, ze podobne urzadzenia
stosuje sie juz przy tasmach montazowych w fabrykach samochodéw. Ale do zaktadow
wulkanizacyjnych moga przyjechaé¢ auta o roznym rozstawie srub mocujacych koto. I wiasnie ta mysl
uruchomita caly proces projektowy zakonczony uzyskaniem patentu RP!

- Innowacja w naszej glowicy jest fakt, ze mozemy plynnie zmienia¢ rozstaw srub, ktére dokrecamy -
wyjasnia dr hab. inz. Dariusz Szpica, prof. PB, kierownik Katedry Budowy i Eksploatacji Maszyn
Wydziatu Mechanicznego Politechniki Biatostockie;j.

Mechanizm zmiany rozstawu ramion

Znane wczesniej chronione patentem rozwigzania miaty kilka niedogodnosci. Na przyktad dokrecenie
do konca jednej sruby, zatrzymuje prace catego klucza, co powoduje koniecznos$¢ recznego
dokrecenia pozostatych srub, a pojawienie sie momentu obrotowego o duzej wartosci moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia samego urzadzenia lub obslugiwanego potgczenia gwintowego.
Dodatkowo, mechanizm zmiany rozstawu ramion sktada sie z wielu elementow oraz nie pozwala na
doktadne wstepne nastawienie rozstawu ramion gtowicy zgodnie z zadanym rozstawem Srub i
wymaga dokonywania korekty rozstawu podczas nasuwania ramion gtowicy na sruby kota.

- UzyliSmy konstrukcyjnie sprzegta, ktore zabezpieczaja przed przeciagzeniem cala gltowice i
zapobiegaja temu, ze jezeli jedno z potaczen gwintowych dokreci sie szybciej niz pozostate to
zostanie wyeliminowane z dokrecania i bedziemy mogli dokrecac kolejne potaczenia - podkresla
prof. Szpica.

- A to oznacza, ze automatyzacja nie uszkodzi dokreconej sruby i zabezpieczy potaczenie, jak i calg
gtowice przed przecigzeniem!

W zaleznosci od potrzeb - gtowica moze nie tylko ptynnie zmienia¢ rozstaw dokrecanych srub, ale
moze tez zdefiniowa¢ moment dokrecania. Dzieje sie tak poprzez regulacje sprzegiet.
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