Adaptacyjna konstrukcja kota

data aktualizacji: 2024.11.16

Poludniowokoreanscy naukowcy opracowali kota, ktore maja szanse zrewolucjonizowac
mobilnosc i robotyke. Moga dostosowywac sie do réznych terendw, toczac sie i wspinajac na
przeszkody o wysokosci do 1,3-krotnosci swojego promienia.

Konwencjonalne kota sa ograniczone nawet podczas poruszania sie po ptaskich powierzchniach,
poniewaz ulegaja duzym odksztalceniom, co obniza wydajnosc¢ jazdy i bezpieczenstwo oraz zwieksza
hatas. Naukowcy wierzg, ze jednym z najbardziej ekscytujacych zastosowan tej technologii jest
rozwdj wozkow inwalidzkich, ktére moga poruszac sie po trudnym terenie, takim jak krawezniki,
garby, a nawet schody. Ponadto bezzatogowe pojazdy dostawcze wyposazone w te kota moga
zrewolucjonizowac branze dostawcza, sprawnie docierajac do progdéw, nawet w obszarach ze
schodami.

Koreanski think tank KIMM opracowat juz takie kota i technologie mobilnych robotéw, ktére moga
pokonywac przeszkody na $ciezkach w zyciu codziennym, takie jak schody lub skaty. Koto
»~Morphing” moze dostosowywac sie do réznych terenow, toczac sie po przeszkodach o wysokosci do
1,3-krotnosci swojego promienia. Na razie badacze zastosowali takie rozwigzanie w prototypie
wozka inwalidzkiego (bez problemu radzit sobie ze stopniami schodéw wysokich na 18 cm), a takze
pojezdzie, ktdry rozwingt predkos¢ 30 km/h. Teraz celem jest zwiekszenie predkosci kota do 100
km/h, co pokaze jego potencjat do zastosowan wymagajacych duzej predkosci.
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